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HAREKETLI PLATFORM

Hareketli Cephe Iskeleleri isgilerin kullandiklari malzemeleri esit sekilde yayarak 1,750 kg kadar
yUkle, ikili kurumda 28 metre genislikteki bina cephesinde ¢alisabilmesi icin dizayn edilmis, iki ikiz motorun
tahrik ettigi pinyon diglinin mastlara baglanmigs krameyer digli Gizerinde yukselmesi ile calisir.

Her motor grubu 2 adet 2.2 kW motor, elektromanyetik fren, reduktor disli ve acil durumda devreye
giren merkezkag frenden olusur. Motor gruplari emniyet limit anahtarlari ile donatiimigtir.

Motor gruplarinin iki tarafina civatalarla tutturulan tcgen kanatlar ile tekli kurulumda (tek mast)
10 metre, ikili kurulumda 28 metre (gliglendirilmis kisa kanatlarla 10,5 ve 30) a¢ikliga ulasabilir. Platform
kanatlarinin moddiler yapisi nedeniyle farkli genigliklere de kurulabilir.

Standart mastlarla 100, gii¢clendirilmis mastlarla 150 metre yiikseklige 7 metre/dakika hizla ulasir.

( Kanat Tip ve Olgleri

Platform standart kanatlari 1,443mm, 0,743mm ve 350mm genisligindedir, bdylece cephe genigligine tam
uyum saglanir. Platform ylzeyleri 135 genisligin de ve kaymayan iki tarafli delinmis sagtan yapilmistir.

ST44 ve Ustu celik kalitesi kullanilan kanatlar korozyona kargi uzun dmur igin sicak daldirma galvaniz ile
kaplanmistir.

Kilavuzlama; Motor grubunun saseye baglantisi gepecgevre dort taraftan oldugu icin motor grubu masta 20
noktadan temas eder. Kilavuz tekerleri ikili ve demirdendir. Motor gruplari bakim gerektirmeden 25,000 saat
calisabilir.

Mast Tip ve Olgiileri

Encomat mastlari 52*50*150 cm odlglilerinde KARE ve 75 Kg
agirligindadir.

Celik kalitesi ST 44 ve (stidir. Mast élglisli ve agirhgi ile
celik kalitesi platformun serbest ylikseklikten tagima kapasitesine,
uzatma konsol boyuna kadar degerlerini belirler.

Mastlar daha uzun émdlr icin sicak daldirma galvanizle
kaplanmugtir.

Kramayer digli masta kaynakla tutturulmustur.




Kanat Uzatmalari

Motor  Gruplarinin iki tarafina
civatalarla tutturulan lg¢gen kanatlar ile
tekli kurulumda (tek mast) 10 metre, ikili
kurulumda 28,5 metre (gliglendiriimis kisa
kanatlarla 10,5 ve 28,5) acikliga ulasabilir.

-

Konsol Uzatmalar

2 Metre Standart uzatmalar
lle platformliar girinti gikintili binalara
yaklasir. Daha yiiksek acikliklar da alttan
destek yapilir. Her haliikarda uzatmalarin
lizerinde standartlara gbre sadece
personelin ¢alismasina izin verilir, yik ve

malzeme konmaz. —

Ankraj baglantilari
Iskeleden daha azdir; Ikili platform
6 metrede bir binaya tutturulur. 30*50

metre platform da sadece 8 baglanti
vardir.

—
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OTOMATIK SEVIYELEME; iKi
PLATFORMUN AYNI SEVIYEDE CALISMASI

-Platformlar tekli motor grubunda 10 metre, ikili
kurumda

30 metreye kadar tek bir panodan kumanda edilebilir.

«30 metrelik platform 2 ayri pano ile 2 tane 10 metre
olarak da calisabilir.

eMotorlarin farkli ¢alismasindan dolayi bir motor
grubu asagida veya yukarida kaldigi zaman switch
diger motorun c¢aligmasini ikisi ayni seviye gelinceye
kadar durdurur.
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PERSONEL VE YUK INSAAT
CEPHE ASANSORU: IZA PAX 15 VE 20

TEKNIK OZELLIKLER

Encomat Cephe Asansorlerinde KAT PLANLAMASI encoder motorla, motor devri
sayilarak yapilir. Asagi yukari hareket esnasinda kat numaralari ekranda gozukar.
Kabin her defasinda ayni yerde durur. Encoderli motorlar elektronik kartlar gibi akim
dizensizligi ile bozulmaz.

istege bagli olarak KAT KAPILARI ile Kabin kata gelmeden kapi acilmaz, Kat
Kapisi agilinca Kabin hareket etmez.

Kat kapilarinda yine secimlik olarak kattan cagirma ve kattan génderme panolari
bulunur.

Zemin muhafazasindaki kontrol panosu ile de kabin zemine inmeden kapi
acllmaz, acilinca hareketini durdurur.

Asiri yuk kontrol sisteminde toplam yuk panoda goézukuir, beyan yuku asilinca
asiri yik switchi sinira disiinceye kadar kabini hareket ettirmez.

Mastlar ST44.3 kalitesinde hassas toleranslar icin yurtdisinda robot kaynak
makinelerinde imal edilmis ve sicak daldirma galvaniz ile kaplanmistir.
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¥ ELEKTRIK £ MEKANIK

1. Hareket sinirlayici-Platformun en (st
ve en alt masta geldiginde devreye giren
ve masttan ¢ikmasini veya yere garpmasini
engelleyen limit anahtarlari sistemi.

2. Mast sensérii; Masti  gbérmeyince
hareketi durdurur.

3. Kapi switchleri; Kapi tam kapaninca ve
kapanmayinca devreye giren limit anahtari.
Kapi kapanmadan kabini hareket ettirmez.

4. Acil stop ve sesli uyari sistemi

5. Elektromanyetik frenli motorlar; Fren
tertibati ancak enerji verildiginde ¢alisir. Bu
ozelligi ayni zamanda enerji kesilmesinde
platformu kilitledigi igin glivenlik
tertibatlarindan biri  devreyi kestiginde
veya elektrik kesildiginde de platformu
frenleyerek glivenligi saglar

6. Asiriyuk (load cell) switchi.

7. Elektromekanik kilit: Katta duran
kapinin acgilmasi i¢cin CE kurallarina gére
gereken ek Kilit tertibati

8. Fren sistemi Hiz nominal degeri asinca
devreye giren merkezkac mekanik fren ve
sistemi.

0. Ikili  pinyon; Her (initede (platformu
hareket ettiren tasiyici (dnite) elektro
manyetik frenli reduktorl motor vardir. Bu
motor krameyer digliye 2 adet (toplamda 4)
pinyon digli ile tutturulur. Béylece glivenlik
en ust diizeydedir, ayrica yumugak durus ve
baski azaldigi icin mast émri uzar,

10. Kablo Arabasi Belirli yuksekliklerin
Uzerinde standartkabloarabasi ile kablonun
dizenli calismasi garanti altina alinmigtir.

11. Sonlandirici (kirmizi) mast Uzerinde
krameyer olmayan yarim mast.

12. Elektrik kesildiginde platformu
indirmek icin elle agilan motor freni.

KAPALI ASANSORLER

fviodeip AXiS

PAX20L : PAX20S
:Kapasite 1500 kg : 2000 kg
:Motorlar : Standart Encoder
iMotor Markasi Rossi : Alman Nord
iHiz 36 m/dakika 24 m/dakika 40 metre/dakika
:Kabin : Boyali Galvanizli
:Kabin Tipi Kapal
i Kabin Olctsii ic (EBY) 3000*1500*2150
iKablo Arabasi Opsiyonel H Standart
iKat Planlamasi : Opsiyonel H Standart
:Frekans inverteri 15 kW2 : 0 kW 30 kw

IMast Agirhg ve Olcls

75 ke 1500%55%50 mm
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TEMEL GUVENLIK SISTEMLERI

» Merkezkac Fren Sistemi

 Cift Motorlu Frenleme Sistemi

» Otomatik Platform dengeleme Sistemi
« Acil Stop Sistemi

» Son kolonda hareket sinirlayici

= Kolon Bitim Dedektori

 Acil Durumlarda Manuel inig Sistemi

» Yarim Boy Son Kolon

» Kaymaz Galvanizli Zemin

« Sesli Hareket Uyar! Sistemi

TEK KOLONLU SISTEM

Azami Yukseklik: 150 m.(max.200 mt)
Azami Geniglik: 10 m.
Platform Geniglik: 1360 mm.

Azami Genisglik (uzatmalarda): 2260 mm.

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

Hiz : 7 m/dak
Motor Gicu 1 2X2,2 KW
Elektrik Voltaj : 380V

Tuketilen Glg 12 A
Baslangi¢c Akimi 56 A

KOLON BOLUMU

Olguler: 1489x525x525 mm.
Agdirlik: 63 kg.
Baglanti Mesafesi :6 m.

PLATFORM BOLUMU

Olculer: 1500x1360x870 mm.

Agirlik: 75 kg.

Agirlik (zemin ve gluvenlik cemberli): 125 kg.
Uzatma Boluma: 900 mm.
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CE UYGUNLUK BELGELERI
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BAHA HAREKETLI PLATFORM
INS. SAN. TiC. LTD. STI.

- Mimarsinan Organize Sanayi Bolgesi
25. Cadde No:26 Melikgazi / KAYSERI

Tel : 03523204242
Faks :03523362000
Cep :05336795195

Web : www.bahahareketliplatform.com
Email : bahahareketliplatform@gmail.com
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